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. 

 

Contrat de licence 
 

Generic HART DTM 
 

Device Type Manager pour le paramétrage des instruments de terrain compatibles HART. Le Generic HART 
DTM fonctionne dans les applications cadres, implémenté conformément aux spécifications du Field Device 
Tool Version 1.2 ou Révision 2.0. Les applications cadres peuvent être des programmes de paramétrage  
comme PACTware, des outils ingénieurs ou des systèmes de contrôle commande. 
 
Generic HART DTM fonctionne sous Windows XP, Vista, Windows7, Windows8 et Windows10. 
 
Version 6.1 Copyright © 2017 by ICS GmbH. Tous droits réservés. 
 
L'utilisation nécessite les conditions de licence suivantes: 
 
1. Une licence par poste de travail. L'utilisation de ce produit est uniquement permise à l'utilisateur final. Avec 
l'acceptation du contrat de licence, l'utilisateur acquiert un droit d'exploitation non exclusif. 
 
2. Les informations contenues dans ce progiciel et les autres fichiers inclus ne doivent pas être transmis à 
tierce personne ni dans le texte source ni comme programme exécutable  - même pas sous forme modifiée ï 
ni être distribuées  ou utilisées sur plusieurs ordinateurs.  L'installation de la même licence sur plusieurs 
machines ou l'utilisation multiple en réseau ï par exemple en entreprise, écoles ou universités - est interdite. 
 
3. Tous droits ultérieurs restent réservés au détendeur de la marque protégé. Le logiciel livré ne doit en 
aucun cas être désassemblé, décompilé ou retraduit. Les modifications apportées au logiciel restent sans 
préavis réservées. Le service de mise à jour et l'assistance est réservé uniquement au détendeur de licence 
enregistré. 
 
4. Le programme et la documentation ont étés soigneusement compilés et vérifiés. Sauf en cas de faute 
lourde ou intentionnelle, ICS n'accepte aucune responsabilité pour dommages éventuels résultant d'une 
utilisation du logiciel ou de la documentation. En outre, sans accord écrit, aucune garantie de la compatibilité 
de ce logiciel avec d'autres programmes ou composants de matériel ne sera assurée. 
 
5. Les conditions du contrat de licence incluent aussi ï même sans nouvelle version -  pour toutes les mises 
à jour ou ajouts. 
 
6. Les conditions du contrat de licence sont régies par le droit  de la République Fédérale d'Allemagne. Dans 
le cas, ou l'exploitation de la licence est ou devient totalement ou partiellement invalide cela n'affectera pas 
la validité des conditions restantes. La condition invalide doit être remplacée par une condition qui se 
rapproche le plus du sens ou du but de celle invalide. Les accords additionnels ne sont pas concernés. Les 
modifications apportées à ce contrat de licence doivent être faites pas écrit. De même pour l'annulation de 
cette clause écrite. 
 
Microsoft, Windows, et Visual Basic sont soit des marques enregistrées ou soit des marques déposées de 
Microsoft Corporation aux Etats Unis et/ou dans d'autres pays. PACTware est une marque déposée du 
PACTware Consortium e.V.,Karlsruhe, Deutschland. HART est une marque enregistrée de HART 
Communication Foundation (HCF), Houston, Texas. 
 
Toutes les marques déposées dans le texte sont reconnues 
 
 

. 
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1. Introduction 

Le Generic HART Device Type Manager (DTM) est utilisé pour le paramétrage des instruments compatibles 
HART. Les commandes universelles et de pratiques courantes sont supportées pour le protocole HART  
Révision 5, 6 et 7, qui sont traités par la plupart des appareils HART. 

 
Pour la communication avec un appareil HART, il est requis un modem, un multiplexer HART, ou un système 
avec E/S à distance avec module HART. 
 
La communication côté logiciel se fait via un gestionnaire de communication HART (CommDTM). Le HART 
CommDTM  est proposé par ex. pour le logiciel de paramétrage PACTware par les entreprises qui sont 
partenaires de PACTware Consortium e.V. D'autres applications cadres comme par ex. La gestion d'actif  (asset 
management) ou les systèmes de contrôle  commande (SNCC) des grands constructeurs de système 
d'automatisation incluent leurs propres HART CommDTMs. 
 
Le Generic HART DTM ainsi que le  HART CommDTM sont implémentés conformément à la spécification  
du Field Device Tool (FDT) Révision 1.2 addendum (voir/1/), afin que FDT 1.2 soit conforme aux applications 
cadres. Le Generic HART DTM prend en charge toutes les fonctions additionnelles du FDT 1.2.1. 
 
Le Generic HART DTM Révision 6.1 sera installé en parallèle avec les révisions précédentes sur ce DTM.  
Toutes les versions peuvent être utilisées en même temps sur un projet. Pendant un scan topologique dans 
une unité une révision du DTM doit être disponible dans le catalogue appareil. 
 
Si le Generic HART DTM est utilisé dans l'application cadre PACTware Révision 4.0 ou supérieur, Le statut 
appareil selon NAMUR (voir /3/) peut être capturé et enregistré dans le Device State Manager. 
 
En raison de l'évolution permanente des spécifications Field Device Tool, les composants et les interfaces 
sont également régulièrement actualisés pour les applications cadres. Ces composants sont partis intégrantes 
du concept DTM Master, qui sera développé par ICS GmbH et utilisé dans les DTMs de nombreux fabricants 
d'appareil. 
 
Le Generic HART DTM comprend plusieurs formulaires, qui permettent de traiter les fonctions d'un DTM. Il 
s'agit de: 

 

¶ Identification 

¶ Paramétrage 

¶ Diagnostique 

¶ Affichage de la valeur de mesure 

¶ Courbe et fonction d'archive  

¶ Calibration de la cellule et du signal courant 

¶ Impression des valeurs paramètrées, diagnostiques et configuration 
 

Attention: Toutes les données de configuration sont protégées par une signature. Si les données 
sont modifiées, le DTM ne peut plus être utilisé. Il doit être réinstallé. 

 
Licences 
Après installation de Generic HART DTM, toutes les fonctions sont utilisables sans limite pendant 10 minutes sur 
30 jours. Ensuite pour une utilisation ultérieure il faut acheter une des trois licences suivantes: 
 
Une licence Standard ou Professionnel pour utilisation sur un PC. 
 
Une licence Site correspondant à une licence professionnel  et est utilisable avec le nom de la société pour 
tous les PC d'un site. 
 
La licence standard permet l'accès à toutes les fonctions à l'exception de de la calibration. 
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2.  Disposition g®n®rale de l'interface utilisateur 

En accord avec les recommandations du DTM Style Guide (voir /2/), chaque interface utilisateur du DTM 
comprend plusieurs zones qui contiennent  des données générales et spécifiques. Elles servent aux 
commandes de l'affichage et à la communication avec l'instrument. 

 

 
Identification 
A côté du logo HART nous trouvons la description du DTM et la licence. Deux colonnes additionnelles 
indiquent le constructeur et le type d'appareil qui est connecté avec l'affichage des valeurs des paramètres 
instrument PV, SV et TV. Ces valeurs sont réactualisées lorsqu'elles sont lues dans l'instrument. Lorsque la 
fenêtre est réduite sur la zone d'identification, les valeurs affichées peuvent être très compactes. 
 
Le logo de la compagnie ICS GmbH est affiché sur la droite. Vous pouvez en cliquant sur le logo accéder au 
site web de ICS GmbH, dans la mesure où la connexion internet est disponible. 
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Barre d'outils 
La barre d'outils comprend de gauche à droite les touches permettant d'afficher/masquer la navigation et 
l'identification des DTM, de lire les paramètres de l'appareil et d'y écrire ceux-ci, de démarrer le cycle 
d'actualisation des paramètres, d'imprimer la liste des paramètres, un Snapshot de la fenêtre courante, 
sélection de la langue, et d'ouvrir la documentation en ligne.  
 

  
 
La lecture, l'écriture et l'impression des paramètres peuvent être sélectionnées par le menu déroulant, par 
ex. un menu peut être utilisé pour sélectionner la quantité de paramètres à enregistrer. Le répertoire et sous 
r®pertoire se r®f¯rent toujours au nîud s®lectionn® dans la fen°tre de navigation. 
 
La vitesse de cycle de l'actualisation est réglable par le menu. Actualisation uniquement des paramètres 
affichés dans le répertoire. 
 

 
 
Navigation 
A gauche de la zone de paramètres il y a une arborescence permettant la sélection des répertoires de 
données de dialogue des données de DTM. Avec la souris ou la touche de direction du clavier on peut 
commuter entre les répertoires. 
 

 
 
Lorsque dans un répertoire un paramètre est modifié et erroné, une icône s'affiche devant le répertoire. 
L'affichage des erreurs est prioritaire. 
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Zone de d'application 
Dans la zone d'application chaque groupe de paramètres sélectionné est affiché, par le menu contextuel du 
DTM dans l'application cadre (par ex. PACTware) ou par le nîud du menu de navigation. En plus ou en 
complément des informations d'aide ou fonctions spéciales comme par ex. un assistant (voir chapitre 8) 
peuvent être affichées. 

 
Zone de commande 
Les trois boutons suivants sont affichés dans la zone de commande, si la plage d'application des 
paramètres le permet  vous pouvez: 
 

 
 
Avec la touche OK on prend en charge les modifications dans le fichier local et la fenêtre est fermée. Avec 

Annuler les modifications sont annulées et la fenêtre est fermée. Avec  Appliquer, les modifications sont 

prise en charge dans le fichier  local et la fenêtre reste ouverte. 
 

Les paramètres modifiés ne seront transférés dans l'appareil qu'après avoir été validé par le symbole 

Ecrire tous les paramètres dans l'instrument. Pour écrire les paramètres dans le fichier d'un projet, la 

même fonction est disponible dans l'application cadre. 
 

Si aucun paramètre de la zone d'application n'est modifié, la zone de commande ne comprend qu'un 
bouton: 

 

 
 

Liste de statut 
Dans cette partie de l'interface utilisateur l'état du DTM est résumé dans 8 champs. Pour chaque champ une 
info-bulle dans la langue de l'application cadre, dans laquelle la signification et l'importance de l'état est 
décrite. 
 

Les champs sont décrits de gauche à droite dans le tableau suivant: 

 
 

Champ 1 Etat de la connexion entre le DTM et l'instrument 

 Non connecté Pas de communication possible entre DTM et instrument 

 
En attente

 
La liaison entre DTM et instrument peut être établie 

 Validé Le type d'instrument est en cours de contrôle 

 
Connecté

 
Communication entre DTM et l'instrument en cours 

 
Perturbé

 
Communication entre DTM et instrument interrompue 

Champ 2 Etat de la communication 

Vide Pas de communication 

 
Communication en cours 

Champ 3 Source de données 

 Jeu de données Données du DTM 

 Instrument
 

Données de l'instrument 

 Instrument/Jeu de données Données de l'instrument et jeu de données du DTM 
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Champ 4 Etat des jeux de données 

vide Jeu de données du DTM et instrument identiques 

 
 

Jeu de données du DTM et instrument différents 

Champ 5 Statut d'ensemble des paramètres 

 
Au moins un paramètre est erroné 

 
Au moins un paramètre est modifié 

Champ 6 Vide 

Champ 7 Statut NAMUR de l'instrument 

 

 
 

Diagnostique passif 

 

 
 

Erreur instrument 

 

 
 

Maintenance requis 

 

 
 

En dehors des spécifications 

 

 
 

Diagnostique actif, instrument en état 

 

 
 

Instrument en maintenance 

Champ 8 Rôle d'utilisateur 

 
Pendant le transfert de données entre DTM et l'instrument, affichage temporairement d'une barre de 
progression. 
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3.  Faire un Snapshot 

    

En utilisant lôoutil de Snapshot et dôimage au format .png, on pourra cr®er un Snapshot de 
chaque fenêtre  du DTM. Ceci est utilisé pour la documentation des états du DTM ou de 
lôappareil de terrain pour une analyse ult®rieure. 

 

Le nom du fichier de lôimage se compose du nom de la fonctionnalit® du DTM, pour lequel la fen°tre est 
sauvegardée, suivi dôun indicateur temporel. 
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4. Repr®sentation du param®trage  

La représentation et le traitement des valeurs paramétrées sont conformes à DTM Style Guide (voir /2/). 

Les composants de la représentation des paramètres sont affichés dans la liste des paramètres de la zone 
d'application. Le texte d'aide pour chaque paramètre est affiché dans une fenêtre comme info-bulle ou par la 
touche F1. 

 

Paramètre   
Le nom du paramètre est affiché dans le langue courant. 

Statut  
Le statut du paramètre peut prendre les valeurs suivantes: 

 

 
 

Entrée invalide ou erreur d'écriture ou lecture des 
paramètres de/vers l'instrument. Sera clairement décrit 
dans l'info-bulle. 

 Le paramètre est modifié correctement 

 Paramètre actualisé cycliquement 

 
 

Paramètre du jeu de données du DTM 

 Paramètre lu dans l'appareil 

 

Valeur  
La valeur est représentée différemment en fonction des types de données. La représentation est conforme à 
Windows Style Guide 

Unité  
L'unité est extraite de la liste des unités HART (voir XMLUnitTables.xml). 
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Deux menus contextuels sont proposés. 
 
Dans le menu contextuel des valeurs de paramètre, après la sélection du champ, le menu standard s'ouvre, 
qui correspond aux types des valeurs représentées. Selon la configuration du système d'exploitation les 
différents menus s'affichent dans la langue du système d'exploitation. 
 

 
 
Dans le menu contextuel, qui est accessible par les noms du paramètre, en fonction du type de paramètre 
s'affiche un certain nombre de paramètres prédéfinis pour la valeur de paramètre ainsi que l'appel de l'aide. 
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5.  Identification 

La fonction Identification d'un DTM est appelé par défaut par un double clic sur le DTM dans l'arborescence 
d'un projet d'une application cadre. Dans le cas où la fonction standard serait différente de la configuration, 
l'Identification peut être trouvée dans le sous menu Fonctions additionnelles du menu contextuel. 

Avec cette fonction le travail devrait toujours démarrer avec un instrument. Si par ex. le Modem est remplacé 
toutes les fenêtres du DTM doivent être fermées et l'on redémarre avec la fonction Identification.  

Trois plages sont affichées dans la fenêtre:  
¶ Le Constructeur, le type d'instrument et la version du protocole HART supporté par l'instrument. 
¶ Données du projet pour documenter le travail avec l'instrument 
¶ Boutons pour accès rapide aux fonctions DTM  

Les deux premières zones peuvent être réduites. 

 
 

Identification de l'instrument 
En appuyant sur le bouton Lire & identifier l'instrument toutes les données de l'instrument sont lues dans 
l'appareil. Si connu, le constructeur et le type d'instrument est affiché. Si les données de l'instrument ne sont 
pas connues en raison par ex. appareil non listé par HART Foundation, les champs resteront vides. 

 
 

 
 
 
 

 
Si l'appareil connecté supporte le protocole HART 7 un bouton additionnel est affiché permettant 
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l'identification rapide de l'instrument sur l'unité. 

 
Donnée projet 
La mise en service d'un nouvel instrument dans une unité est souvent exécutée par un prestataire de service 
externe. Pour la documentation, des documents de travail peuvent être imprimés avec Generic HART DTM 
qui contient les données du projet et le prestataire de service. 

Les données du projet sont définies dans la fonction Configuration et sont affichées dans cette table. 

 

Données client 
Toutes les données pour localiser l'instrument sont collectées dans cette table pour permettre une affection 
simple pour tous les documents qui seront imprimés par DTM. 

Les données client sont pris en charge dans la fonction Configuration et sont affichées dans cette table. 

 

Fonctions DTM définies utilisateur 

Jusqu'à 8 fonctions DTM peuvent etre assignées aux boutons pour un accès immédiat. 

Les boutons sont définis dans la fonction Configuration et sont affichés dans cette table. 
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6. Configuration 

La configuration se trouve dans le menu contextuel DTM en sélectionnant dans les Fonctions 
additionnelles.  

 
 

Quatre groupes de fonctions et données DTM peuvent être configurés: 
¶ Projet et données client 
¶ Boutons dans la fenêtre pour les fonctions d'identification  
¶ Options pour les réglages de fonction 
¶ Verification de version 
 

Dans la liste, sur la page Configuration, il y a les paramètres optionnels. Uniquement ces paramètres seront 
validés et affichés et pourront être édités dans la fonction de la fenêtre Paramètre.  
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onnée du projet 

Projet et données client sont des textes qui sont valides pour un ou toutes les instances DTM avec projet. 
Ils apparaissent lors de l'impression de la liste de paramètre et sont stockés dans les données DTM. 

 

En utilisant les boutons Copier et Coller les projets et données client sont copiés d'un DTM à un autre. Un 
jeu de donnée peut être défini par défaut et être utilisé pour tous les DTM. Poser pour tous les projets 
dans l'arborescence copie le projet et les jeux de données client de tous les DTM dans la structure projet 
en référence. 
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Définition d'accès rapide 

De 4 à 8 boutons sont configurables. Toutes les fonctions DTM sont disponibles et assignées. Les fonctions 
avec liaison à l'instrument (par ex. calibration) peuvent uniquement être exécutées si le DTM et l'instrument 
sont connectés dans la fenêtre de fonction Identification. 

 

En plus une fonction DTM peut être sélectionnée et par défaut et appelée par double clic sur le DTM dans le 
projet. Il peut être déclaré si la fonction par défaut est valide uniquement pour une instance d'un DTM ou 
toutes à l'intérieur d'un projet.  

Verification de version 

En utilisant la fonction A propos é le DTM peut °tre v®rifi®, si une nouvelle version du DTM est disponible. 
Pour lôex®cution, une connexion ¨ Internet est n®cessaire : 

 

Suivant les différentes  exigences la vérification 
de version peut-être configuré:  

- Automatique (par défaut) : Si une connexion 
à Internet est établie, le DTM vérifie une fois 
lors du premier appel, si une nouvelle version 
est disponible. Dans le cas où une nouvelle 
fonction version A propos est démarrée. 
Lôutilisateur pourra t®l®charger et installer la 
nouvelle version du DTM. 

- Rien : Aucune v®rification de version nôest 
effectu®e. En plus, il nôest pas possible de de 
démarrer la vérification de version en utilisant 
la fonction A propos. 

- Manuel : Une v®rification de version nôest 
®x®cut®e que si lôutilisateur appel la fonction 
A propos et démarre la vérification en 
utilisant le bouton correspondant. Une 
connexion à Internet est nécessaire. 

Vérification manuelle de la version 
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7. Param®trage 

La fonction Paramètre permet l'affichage et la modification de tous les paramètres du champ de l'instrument 
qui peuvent être traités par Generic HART DTM. 

Selon la version du protocole HART et ces options définies par la fonction Configuration un certain nombre 
de page sont établies. 

Pour un instrument avec HART 5 par exemple 3 pages sont affichées, 

 

Par contre jusqu'à 7 pages seront affichées pour un instrument avec HART 7. 

 

http://browse.dict.cc/franzoesisch-deutsch/par.html
http://browse.dict.cc/franzoesisch-deutsch/exemple.html
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Le premier répertoire montre l'identification de l'instrument: 

 

Les états des paramètres sont identifiés par différents icones (voir exemple): 

¶ La description est modifiée 

¶ Le message utilisateur contient un caractère incorrect (uniquement les caractères en majuscules et 
spéciaux, voir info-bulle) 

Tous les autres paramètres sont conformes au protocole HART de la version utilisée de l'instrument. La zone 
de navigation et la colonne du statut indique si une erreur est présente dans l'enregistrement de données du 
DTM.
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Sur la deuxième page du paramétrage on trouve l'affichage des paramètres primaire de la variable. Certains 
paramètres peuvent être protégés dans la fonction Configuration. Le répertoire peut être également 
masqué. 

 

Alors que les limites du capteur sont définies dans l'instrument et ne pourront être changées, les limites de la 
plage de mesure peuvent être définies par l'utilisateur. 

L'unité de la valeur mesurée peut être sélectionnée de la liste des unités HART. L'unité sélectionnée est 
utilisée pour toutes les limites et plage. Elle apparait sur la valeur de mesure et l'enregistrement.  

Le numéro de série du capteur peut être modifié si autorisé par l'instrument. 

La valeur d'amortissement, les alarmes courantes et la fonction de transfert seront définies dans la sortie 
courant de l'instrument. 

Lorsqu'un instrument HART propose des variables complémentaires, le DTM HART générique  se configure 
automatiquement au nombre de variable correspondant. 
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Un instrument sous HART 5 ne permet qu'une deuxième variable. 

 

Alors qu'un instrument ave HART 7 permet 4 variables. 

 

Si un instrument permet plus de 4 variables, une assignation des variables instruments pourra être définie 
pour les quatre variables standards PV à QV. 

 
 
 
Les paramètres du protocole de l'interface HART sont configurés dans le dernier répertoire. L'adresse 
d'appel est écrite dans le répertoire par HART CommDTM. Certains paramètres ne seront pas mémorisés 
dans l'instrument. 
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Certains instruments avec HART 7 présentent la fonction d'identification d'appareil dans l'unité par un bruit 
ou un message dans l'affichage. 

 

Certains instruments contiennent un EEPROM pour la sauvegarde des paramètres pour s'assurer que les 
valeurs soient disponibles après une coupure de courant. 
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8. Affichage de la valeur mesur®e 

Quatre variables et la valeur du courant de sortie sont présentées sur un affichage de type bar graph. La 
variable primaire est affichée en sus en pourcentage. 

 

En utilisant les touches de la barre d'outils sur l'affichage de la valeur mesurée, il est possible de capturer la 
plage de mesure, la taille d'écriture et diverses couleurs pour la configuration et l'enregistrement du bar 
graph. L'info bulle d'aide de l'échelle peut être désactivée. 

L'affichage de la valeur mesurée est actualisé une fois ou cycliquement. Le temps de cycle est réglable de 
1 à 60 secondes. 
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9. Courbe et fonction d'archivage 

La valeur du courant de sortie et les quatre variables dynamiques peuvent être tracées cycliquement 

dans un diagramme et sauvegardées dans un fichier csv ou base de données Microsoft ACCESS 

 

Trois groupes d'outils sont présents dans la barre d'outils pour la fonction d'archivage. 

 

Ils contiennent les outils suivants de gauche à droite: 

1. Affichage du diagramme de tendance 

 

              Limites de mesure et unité lues dans l'instrument 

              Les courbes sont capturées et optimisées. Mise à l'échelle adaptée en conséquence. 

        L'étiquetage de l'échelle peut être modifié avec la taille de police. 

        La distance entre l'échelle et le lettrage peut être modifiée. 
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2. Fonctions du diagramme de tendance 

 

Commutation de l'info bulle pour les échelles et courbes Marche / arrêt. 

Règle Marche / arrêt. Lorsque la règle est en marche, les valeurs de mesure de la position 
actuelle de la règle sont affichées dans la colonne Valeur  de la table. 

  Arrangement des échelles marche / arrêt. Lorsque la fonction est marche, les positions des 
échelles sont modifiables. 

Les courbes du diagramme sont effacées. 

Les réglages du diagramme de tendance sont enregistrés. 

3. Archivage des courbes 

Tant que le cycle est en fonction, les données de mesure sont enregistrées et affichées dans le diagramme 
de tendance. 

  Si il y des courbes d'un enregistrement précédent, elles seront effacées. Les données 
mesurées peuvent être archivées directement dans un fichier csv  ou une base de données. 
Ce mode est recommandé, dans le cas où il n'y pas d'archivage complémentaire de ces 
données de mesure.  

 Les courbes de mesure peuvent être enregistrées Cette fonction est une alternative à 
l'archivage directe. 

La représentation de la courbe et l'étiquette de l'échelle peuvent être modifiés dans la table en dessous du 

diagramme de tendance. Si l'unité d'une courbe mesurée est changée, l'échelle de la courbe de tendance 

sera ajustée.  

Dès que l'enregistrement de l'instrument redémarre ou continu, l'unité lue dans l'instrument sera appliquée à 

nouveau. 

Si un nouveau fichier d'archive est créé, le format des données enregistrées peut être utilisé sous les formes 

suivantes: 
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Pour le traitement ultérieur des données archivées du fichier au format csv, il est important d'ajuster le 
séparateur de liste d'une manière appropriée. Le temps, le format de données et les séparateurs de décimal 
sont définis selon la version locale de Windows. Les données mesurées sont archivables sous base de 
données Microsoft ACCESS. 

Avec l'outil Archiver le tampon de données les données collectées dans le diagramme  de tendance seront 

écrites dans le fichier spécifié. 

L'archive par exemple contient: 

 

Pour analyser ou documenter les courbes de mesure, l'outil logiciel TrendAnalyzer est particulièrement 
approprié. Par exemple, si les courbes mesurées ont des enregistrements répétitifs et documentés 

Å pendant le développement d'un instrument, 

Å pendant la production ou pour l'assurance qualité,  

Å dans le cas de problème de garantie, 

Soit l'archive est transférée à TrendAnalyzer  par glisser/déposer ou le fichier du projet correspondant est 
simplement appelé à nouveau. 

 

Des informations complémentaires sur TrendAnalyzer sont disponibles sur www.icsgmbh.com.  

http://www.icsgmbh.com/
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10.  Diagnostique 

La fonction diagnostique indique le statut de l'instrument. Un maximum d'information d'état possible est 

accessible même si des statuts ne sont pas supportés par l'instrument HART 

Les informations du statut peuvent être lues une fois ou cycliquement. 

En complément de cette application des commandes sont disponibles, qui permettent à l'instrument 

d'être remis à zéro ou testé. 

 

La page suivante affiche les bits d'état de 16 groupes de statuts avec 8 bits chacun. La signification des 

bits est pour chaque instrument spécifique et doit auparavant être obtenu de la description instrument. 
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Pour chaque type d'instrument il est possible d'afficher des informations d'état supplémentaires, lorsqu'ils sont 

délivrés par l'instrument.  . 

 

Sur les deux dernières pages les commandes de l'EEPROM et le mode opératoire sont affichés et 

exécutés. 
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11.  Calibration 

La calibration est appelé via par ex. Le menu contextuel du DTM dans l'application cadre sous l'entrée  
Autres fonctions -> Calibrer l'instrument. 

La calibration ne peut démarrer que si un instrument est connecté. En outre une Licence professionnelle est 
requise après la période de test (30jours).  

Le DTM propose 5 méthodes de calibration: 

¶ 2 calibrations du capteur (Equilibrage du capteur, réglage du zéro) 

¶ 2 calibrations de la sortie analogique (ajustement digital/ana. et mise à l'échelle digital/ana.) 

¶ Test de la boucle de mesure 

Les méthodes de calibration sont d'abord décrites dans une vue d'ensemble. Les méthodes individuelles 
sont chacune décrites dans un manuel détaillé, qui guide l'utilisateur dans la préparation et l'exécution des 
étapes de la calibration. 

Pour chaque calibration un assistant est proposé, avec les étapes nécessaires, semblable à une DD 
(description d'instrument) dans un terminal portable: 

 

Chaque calibration peut être reprise plusieurs fois. 

Si la calibration est interrompue, un message s'affiche, qui permet de terminer la calibration correctement. 

Si une ou plusieurs méthodes de calibration ne sont pas supportées par l'instrument, un message d'erreur 
s'affiche. 
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11.1. Réglage du zéro 

La courbe caractéristique du capteur est décalée. 

 

Si une autre variable de l'instrument est sélectionnéeé 

 

é un message d'erreur s'affiche si cette variable ne peut pas être calibrée. 
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11.2. Ajustement Digital/Analogique  

La sortie analogique de l'instrument est calibrée avec les deux procédures suivantes. 
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11.3. Ajustement Digital/Analogique de l'échelle 

La sortie analogique de l'instrument est calibrée sur d'autres limites de mesure que les valeurs standards de 

4 et 20 mA. 
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11.4. Boucle de Test 

Le test de la boucle de mesure vérifie, si la boucle de mesure est fermée et si la précision du courant est 

suffisante. 

 














