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Contrat de licence

Generic HART DTM

Device Type Manager pour le paramétrage des instruments de terrain compatibles HART. Le Generic HART
DTM fonctionne dans les applications cadres, implémenté conformément aux spécifications du Field Device
Tool Version 1.2 ou Révision 2.0. Les applications cadres peuvent étre des programmes de paramétrage
comme PACTware, des outils ingénieurs ou des systémes de contrble commande.

Generic HART DTM fonctionne sous Windows XP, Vista, Windows7, Windows8 et Windows10.
Version 6.1 Copyright © 2017 by ICS GmbH. Tous droits réservés.
L'utilisation nécessite les conditions de licence suivantes:

1. Une licence par poste de travail. L'utilisation de ce produit est uniquement permise a l'utilisateur final. Avec
I'acceptation du contrat de licence, I'utilisateur acquiert un droit d'exploitation non exclusif.

2. Les informations contenues dans ce progiciel et les autres fichiers inclus ne doivent pas étre transmis a
tierce personne ni dans le texte source ni comme programme exécutable - méme pas sous forme modifiée i
ni étre distribuées ou utilisées sur plusieurs ordinateurs. L'installation de la méme licence sur plusieurs
machines ou l'utilisation multiple en réseau i par exemple en entreprise, écoles ou universités - est interdite.

3. Tous droits ultérieurs restent réservés au détendeur de la marque protégé. Le logiciel livré ne doit en
aucun cas étre désassemblé, décompilé ou retraduit. Les modifications apportées au logiciel restent sans
préavis réservées. Le service de mise a jour et l'assistance est réservé uniquement au détendeur de licence
enregistre.

4. Le programme et la documentation ont étés soigneusement compilés et vérifiés. Sauf en cas de faute
lourde ou intentionnelle, ICS n'accepte aucune responsabilité pour dommages éventuels résultant d'une
utilisation du logiciel ou de la documentation. En outre, sans accord écrit, aucune garantie de la compatibilité
de ce logiciel avec d'autres programmes ou composants de matériel ne sera assurée.

5. Les conditions du contrat de licence incluent aussi i méme sans nouvelle version - pour toutes les mises
a jour ou ajouts.

6. Les conditions du contrat de licence sont régies par le droit de la République Fédérale d'Allemagne. Dans
le cas, ou I'exploitation de la licence est ou devient totalement ou partiellement invalide cela n'affectera pas
la validité des conditions restantes. La condition invalide doit étre remplacée par une condition qui se
rapproche le plus du sens ou du but de celle invalide. Les accords additionnels ne sont pas concernés. Les
modifications apportées a ce contrat de licence doivent étre faites pas écrit. De méme pour I'annulation de
cette clause écrite.

Microsoft, Windows, et Visual Basic sont soit des marques enregistrées ou soit des marques déposées de
Microsoft Corporation aux Etats Unis et/ou dans d'autres pays. PACTware est une marque déposée du
PACTware Consortium e.V.,Karlsruhe, Deutschland. HART est une marque enregistrée de HART
Communication Foundation (HCF), Houston, Texas.

Toutes les marques déposées dans le texte sont reconnues
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1.

I ntroducti on

Le Generic HART Device Type Manager (DTM) est utilisé pour le paramétrage des instruments compatibles
HART. Les commandes universelles et de pratiques courantes sont supportées pour le protocole HART
Révision 5, 6 et 7, qui sont traités par la plupart des appareils HART.

Pour la communication avec un appareil HART, il est requis un modem, un multiplexer HART, ou un systéme
avec E/S a distance avec module HART.

La communication c6té logiciel se fait via un gestionnaire de communication HART (CommDTM). Le HART
CommDTM est proposé par ex. pour le logiciel de paramétrage PACTware par les entreprises qui sont
partenaires de PACTware Consortium e.V. D'autres applications cadres comme par ex. La gestion d'actif (asset
management) ou les systémes de contréle commande (SNCC) des grands constructeurs de systeme
d'automatisation incluent leurs propres HART CommDTMs.

Le Generic HART DTM ainsi que le HART CommDTM sont implémentés conformément a la spécification
du Field Device Tool (FDT) Révision 1.2 addendum (voir/1/), afin que FDT 1.2 soit conforme aux applications
cadres. Le Generic HART DTM prend en charge toutes les fonctions additionnelles du FDT 1.2.1.

Le Generic HART DTM Révision 6.1 sera installé en paralléle avec les révisions précédentes sur ce DTM.
Toutes les versions peuvent étre utilisées en méme temps sur un projet. Pendant un scan topologique dans
une unité une révision du DTM doit étre disponible dans le catalogue appareil.

Si le Generic HART DTM est utilisé dans 'application cadre PACTware Révision 4.0 ou supérieur, Le statut
appareil selon NAMUR (voir /3/) peut étre capturé et enregistré dans le Device State Manager.

En raison de I'évolution permanente des spécifications Field Device Tool, les composants et les interfaces
sont également régulierement actualisés pour les applications cadres. Ces composants sont partis intégrantes
du concept DTM Master, qui sera développé par ICS GmbH et utilisé dans les DTMs de nombreux fabricants
d'appareil.

Le Generic HART DTM comprend plusieurs formulaires, qui permettent de traiter les fonctions d'un DTM. Il
s'agit de:

Identification

Paramétrage

Diagnostique

Affichage de la valeur de mesure

Courbe et fonction d'archive

Calibration de la cellule et du signal courant

Impression des valeurs parametrées, diagnostiques et configuration

=4 =8 =8 -8 -8-4_-9

Attention: Toutes les données de configuration sont protégées par une signature. Si les données
sont modifiées, le DTM ne peut plus étre utilisé. Il doit étre réinstallé.

Licences
Apreés installation de Generic HART DTM, toutes les fonctions sont utilisables sans limite pendant 10 minutes sur
30 jours. Ensuite pour une utilisation ultérieure il faut acheter une des trois licences suivantes:

Une licence Standard ou Professionnel pour utilisation sur un PC.

Une licence Site correspondant & une licence professionnel et est utilisable avec le nom de la société pour
tous les PC d'un site.

La licence standard permet l'accés a toutes les fonctions a I'exception de de la calibration.
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2. Di sposition

En accord avec les recommandations du DTM Style Guide (voir /2/), chaque interface utilisateur du DTM

g®n®r al e

de

comprend plusieurs zones qui contiennent des données générales et spécifiques. Elles servent aux
commandes de l'affichage et a la communication avec l'instrument.

Navigation

ldentification

Mom de l'instrument Generic HART DTM &

HART ...

Release 5,6, 7 |l ..

Eoe-m-0-3

=] Paramétre

------------- |dentification

............. Variable primaire

: Variable secondaire
Variable tertiaire

: Warable guatigme

------------- Assignement variable dynar
............. Faramétre HART

|<| 1] r|

<[> Déconnecté
Liste de statut
Identification

A coté du logo HART nous trouvons la description du DTM et la licence. Deux colonnes additionnelles

Barre d'outils

Type dinstrum..

| "1 nterface

1

HART Upiversal and Common Bractice Come. | Rosemount L ' '—f
Professionnelle, IC5 GmbH 2051 L d

@ e~k

Parametre Statut  Valeur Unite &

Unité PV 0 |mbar ~|

Informations du capteur

Numéro de la cellule a | 13075528 L

|

Valeur haute max. [USL] a | §21.60 mbar

Valeur inférieure Min [LSL] (| §21.60 mbar

Echelle minimum [] | 245  mbar

Infermations des variables

Amortissement (J | 2 s

Classification [] |F'r533i:-r

Famille dinstrument [] |H:-r utilizé il
[ Dk ] ’ Annuler ] ’ Appliguer

[]Baff_g«g_d_euuéew e

Zone de dapplication

Administrateur

Zone de commande

indiquent le constructeur et le type d'appareil qui est connecté avec l'affichage des valeurs des parameétres
instrument PV, SV et TV. Ces valeurs sont réactualisées lorsqu'elles sont lues dans l'instrument. Lorsque la
fenétre est réduite sur la zone d'identification, les valeurs affichées peuvent étre trés compactes.

Le logo de la compagnie ICS GmbH est affiché sur la droite. Vous pouvez en cliquant sur le logo accéder au
site web de ICS GmbH, dans la mesure ou la connexion internet est disponible.
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Barre d'outils

La barre d'outils comprend de gauche a droite les touches permettant d'afficher/masquer la navigation et
I'identification des DTM, de lire les parametres de I'appareil et d'y écrire ceux-ci, de démarrer le cycle
d'actualisation des parameétres, d'imprimer la liste des paramétres, un Snapshot de la fenétre courante,
sélection de la langue, et d'ouvrir la documentation en ligne.

-I 2-BEAR-S-al e~k

- Paramétre Ecrire tous les paramétres dans I'instrument.
e |t
E Ecrire uniquement le répertaire.
=k
- Variah Ecrire le répertoire et les sous répertoires,

N e [T

La lecture, I'écriture et I'impression des parametres peuvent étre sélectionnées par le menu déroulant, par
ex. un menu peut étre utilisé pour sélectionner la quantité de parametres a enregistrer. Le répertoire et sous
r®pertoire se r®f rent toujours au nifud s®l ectionn® d

La vitesse de cycle de l'actualisation est réglable par le menu. Actualisation uniguement des parametres
affichés dans le répertoire.

-ID—“E?- AEERRCIE RIS

------- - Paramétre 1 sec

|dertfication 7 cec
Variable primai
Variable secor| ¥ | 3 sec #du capteur
Variable tertiain 10 sec

............. Variable quatri la cellule

------------- Assignement v 20 sec

............. Paramétre HAI 60 zec

Navigation

A gauche de la zone de paramétres il y a une arborescence permettant la sélection des répertoires de
données de dialogue des données de DTM. Avec la souris ou la touche de direction du clavier on peut
commuter entre les répertoires.

Bo2-2-Q-ls-ale-lek

E" Parametre Paramétre Statut  Valeur Unite

----- I |dertffication _

------------- Warable primaire Point de mesure

------------- Wariable secondaire Repére f |F-'.DSMDL|N

------------- Warable tertizire

------------- Variable quatriéme Service i |TEST bei Dietz

------------- Assignement varable dynar P | |EI'u1ILi

............. Paramétre HART .
Message utilisateur i | =4
Date 8 |31.082017

Lorsque dans un répertoire un parametre est modifié et erroné, une icone s'affiche devant le répertoire.
L'affichage des erreurs est prioritaire.
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Zone de d'application

Dans la zone d'application chaque groupe de parameétres sélectionné est affiché, par le menu contextuel du
DTM dans l'application cadre (par ex. PACTware)ou par | e nfTud du Bneloswuehe
complément des informations d'aide ou fonctions spéciales comme par ex. un assistant (voir chapitre 8)
peuvent étre affichées.

navi g

Zone de commande
Les trois boutons suivants sont affichés dans la zone de commande, si la plage d'application des
parameétres le permet vous pouvez:

oK l | Annuler | |

Appliguer

Avec la touche OK on prend en charge les modifications dans le fichier local et |la fenétre est fermée. Avec
Annuler les modifications sont annulées et la fenétre est fermée. Avec Appliquer, les modifications sont
prise en charge dans le fichier local et la fenétre reste ouverte.

Les paramétres modifiés ne seront transférés dans I'appareil qu'aprés avoir été validé par le symbole
Ecrire tous les paramétres dans l'instrument. Pour écrire les parameétres dans le fichier d'un projet, la
méme fonction est disponible dans I'application cadre.

Si aucun parametre de la zone d'application n'est modifié, la zone de commande ne comprend qu'un
bouton:

Fermer

Liste de statut

Dans cette partie de l'interface utilisateur I'état du DTM est résumé dans 8 champs. Pour chaque champ une
info-bulle dans la langue de I'application cadre, dans laquelle la signification et I'importance de I'état est
décrite.

Les champs sont décrits de gauche a droite dans le tableau suivant:

Champ 1 Etat de la connexion entre le DTM et l'instrument

[ Non connecté Pas de communication possible entre DTM et instrument

i':l[:= En attente

La liaison entre DTM et instrument peut étre établie

6 | ]
B 4 validé Le type d'instrument est en cours de controle

Communication entre DTM et l'instrument en cours

Communication entre DTM et instrument interrompue

Champ 2 Etat de la communication
Vide Pas de communication
EE Communication en cours
Champ 3 Source de données

D Jeu de données

Données du DTM

E:-]_ Instrument

Données de l'instrument

ED Instrument/Jeu de données

Données de l'instrument et jeu de données du DTM
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Champ 4 Etat des jeux de données

vide Jeu de données du DTM et instrument identiques
Jeu de données du DTM et instrument différents
Champ 5 Statut d'ensemble des parameétres

Au moins un paramétre est erroné

f Au moins un parametre est modifié
Champ 6 Vide

Champ 7 Statut NAMUR de l'instrument
r Diagnostique passif

%) Erreur instrument

@ Maintenance requis

Y En dehors des spécifications

i Diagnostique actif, instrument en état
T Instrument en maintenance

Champ 8 Réle d'utilisateur

Pendant le transfert de données entre DTM et l'instrument, affichage temporairement d'une barre de
progression.
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3. Faire un Snapshot

En utilisant | 6éoutil de Snapshot et déi ma
chaque fenétre du DTM. Ceci est utilisé pour la documentation des états du DTM ou de

| 6appareil de terrain pour une analyse ul
Le nom du fichier de | 6i mage se compose du nom de
sauvegardée,s ui vi ddédun indicateur temporel

- Mom de 'instrument Genenc HART OTM & Typedinstum_| _ @

HAm Description HART Universal and Commeon Practice C_.. | Endress Hauser &‘t""
Release 5,8, 7  [icence Professionnelle, ICS GmbH CERABM

BSe-0--19-6/e-ehk

4 Lire Iinstrument & |dentifier: A partir de 20.06. 2017 14:34:48

| lice linstrument & ldentifier | .
|

Generic HART DTM 6 M)
Constructeur
Revision universe.. @l Snapshot enregistré icii C\Users\jt\Documents\ICS GrnbH\Generic |
WY HART DTM &\Identifier I'instrument-20170630-143043.png
Acces rapide awc fnr|1 |
’ Paramétry
[ Archive

I» Données du projet (prestataire de service) [ cliguer ici pour configurer ... |

[ Données client [ cliower ici pour configurer ... )

[ QK ] ’ Annuler ] [ Appliquer

= Stand-By (] Base de données. G Administrateur

IGenHARTDTM61fra.docx 9
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4. Repr ®seduaparoam®t rage

La représentation et le traitement des valeurs paramétrées sont conformes a DTM Style Guide (voir /2/).

Les composants de la représentation des paramétres sont affichés dans la liste des parametres de la zone
d'application. Le texte d'aide pour chaque parametre est affiché dans une fenétre comme info-bulle ou par la
touche F1.

Parameétre Statut  Valeuwr LInite

Couche liaison de données

Adresse 0 | 0

Demande de numéro pré. G | 5

Nombre de retour préamb.. G | 5
Ecrire

[] Instrument de terrain multicapteu

[] Vérification requise EEPROM

[] Convertisseur de protocole

I[EEE 802154, 2.4 GHz D555 av

i o = I{

Décrit la caractéristique spéciale de
I'instrument de terrain, qui concerne couche
transmission de données

e

Repére dinstrument

Port de communication

Signal de bus physigue i bell 202 courant
Paramétre

Le nom du paramétre est affiché dans le langue courant.
Statut

Le statut du parametre peut prendre les valeurs suivantes:

Entrée invalide ou erreur d'écriture ou lecture des
parameétres de/vers l'instrument. Sera clairement décrit
dans l'info-bulle.

~

Le parameétre est modifié correctement

(ip] Paramétre actualisé cycliquement

Parametre du jeu de données du DTM

0
a

Paramétre lu dans l'appareil

Valeur

La valeur est représentée differemment en fonction des types de données. La représentation est conforme a
Windows Style Guide

Unité

L'unité est extraite de la liste des unités HART (voir XMLUnitTables.xml).

IGenHARTDTM61fra.docx 10
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Deux menus contextuels sont proposeés.

Dans le menu contextuel des valeurs de parametre, apres la sélection du champ, le menu standard s'ouvre,
qui correspond aux types des valeurs représentées. Selon la configuration du systeme d'exploitation les
différents menus s'affichent dans la langue du systeme d'exploitation.

Valeur haute [URV] 0 ||} — .
Undo

Cut

Copy
Paste

Delete
Select All

Right to left Reading crder
Show Unicode control characters

Insert Unicode control character r

Dans le menu contextuel, qui est accessible par les noms du parameétre, en fonction du type de paramétre
s'affiche un certain nombre de paramétres prédéfinis pour la valeur de paramétre ainsi que I'appel de l'aide.

C7A W b

“aleur haute [URY] 0

o Parametre-Aide... F1
Waleur inférieure [LRW] 0
- Valeur par défaut = 1000.00

WYaleur base de données = 674.20

At canuant rﬂ I_ T L

Courant de sortie

IGenHARTDTM61fra.docx 11



5, 1l denatifonr

La fonction Identification d'un DTM est appelé par défaut par un double clic sur le DTM dans I'arborescence
d'un projet d'une application cadre. Dans le cas ou la fonction standard serait différente de la configuration,
I'ldentification peut étre trouvée dans le sous menu Fonctions additionnelles du menu contextuel.

Avec cette fonction le travail devrait toujours démarrer avec un instrument. Si par ex. le Modem est remplacé
toutes les fenétres du DTM doivent étre fermées et I'on redémarre avec la fonction Identification.

Trois plages sont affichées dans la fenétre:
1 Le Constructeur, le type d'instrument et la version du protocole HART supporté par l'instrument.
1 Données du projet pour documenter le travail avec l'instrument
1 Boutons pour acceés rapide aux fonctions DTM

Les deux premiéres zones peuvent étre réduites.

- Mom de linstrument Generic HART DTM & Typedinstrum_| _K-.
Hm Description HART Universal and Common Practice C_. | Endress Hauser| L~ '—'"
Release 5,6, 7 |jcence Licence professionnelle, ICS GmbH CERABM LA

Bolz-8-Q-a9-e-le

4 Lire 'instrument & |dentifier: A partir de 25.06.2015 14:58.02

[ Lire l'instrument & ldentifier ]

Constructeur B |Endress Hauser Type dinstrument 1 |CERABM

Révisionuniverse. Ll 5 Version HART 50

> Données du projet (prestataire de service) [ cliguer ici pour configurer ... |

> Données client [ cliguer ici pour configurer ... |

Acces rapide aux fonctions DTM [ cliguer ici pour configurer .. ]

| Paramétre | [ Diagnostique ] [ Affich. de la valeur mesurés ]
’ Archive ] ’ Calibrer l'instrument ] ’ Test de la boucle de mesure ]
[ Ok ] [ Annuler ] [ Appliguer

Identification de I'instrument

En appuyant sur le bouton Lire & identifier I'instrument toutes les données de l'instrument sont lues dans
l'appareil. Si connu, le constructeur et le type d'instrument est affiché. Si les données de l'instrument ne sont
pas connues en raison par ex. appareil non listé par HART Foundation, les champs resteront vides.

Si l'appareil connecté supporte le protocole HART 7 un bouton additionnel est affiché permettant
IGenHARTDTM61fra.docx 12



l'identification rapide de l'instrument sur l'unité.

4 | jre l'instrument & |dentifier: & partir de 24.06.2015 05:50:50

[ Lire linstrument & |dentifier ’ Trowver instrument

Constructeur O Rosemount Type dinstrument O 2051

Révision universe.. O K Wersion HART O 70

Donnée projet

La mise en service d'un nouvel instrument dans une unité est souvent exécutée par un prestataire de service
externe. Pour la documentation, des documents de travail peuvent étre imprimés avec Generic HART DTM
qui contient les données du projet et le prestataire de service.

Les données du projet sont définies dans la fonction Configuration et sont affichées dans cette table.

4 [onnées du projet (prestataire de service) [ cliguer ici pour configurer ... )

Projet (J Test Genhartb N°de commande  [J 12345

Société (J Ics Departement (J Commissioning
Personne deserv.. () Walter Addresse (J Pforzheimer Str. 202C
Wille [] Ettlingen Région [] Gemary

Données client
Toutes les données pour localiser l'instrument sont collectées dans cette table pour permettre une affection
simple pour tous les documents qui seront imprimés par DTM.

Les données client sont pris en charge dans la fonction Configuration et sont affichées dans cette table.

4 Données client | cliower ici pour configurer ...

Société (J ics Site (J Ettingen
Unité [] Spinnerei Lnite ing€nieur p.. [] 2nd Floor
Addresse O Fforzheimer Str. 202C Ville O Ettlingen
Reégion O Gemarmy

Fonctions DTM définies utilisateur
Jusqu'a 8 fonctions DTM peuvent etre assignées aux boutons pour un acces immédiat.

Les boutons sont définis dans la fonction Configuration et sont affichés dans cette table.
Acces rapide aux fonctions DTM [ cliguer ici pour configurer ...

[ Paramétre ] ’ Diagnostique ] [;—‘-.fﬁch.delavaleurrr‘:esurée]

[ Archive ] ’ Calibrer linstrument ] ’ Test de la boucle de mesure ]

IGenHARTDTM61fra.docx 13
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6.Configuration

La configuration se trouve dans le menu contextuel DTM en sélectionnant dans les Fonctions
additionnelles.

| Autres fonctions * Comparer hors ligne

=:H1 Ajouter appareil Comparer en ligne

Changer I'appareil Yaleur de consigne

& Enlever sppareil Stockage DTM-spécifique 3
Propriétés <0, ROSEMOLU> Generic HART DTM & Informations »

| Configuration

a7

Quatre groupes de fonctions et données DTM peuvent étre configurés:
Projet et données client

Boutons dans la fenétre pour les fonctions d'identification
Options pour les réglages de fonction

Verification de version

E

Dans la liste, sur la page Configuration, il y a les parameétres optionnels. Uniqguement ces parameétres seront
validés et affichés et pourront étre édités dans la fonction de la fenétre Paramétre.

= # Corfiguration Paramétre Statut  Valeur Unite
............. Données projet

------------- D&finttion & acces rapide
------------- erfication de la version

Otions des paramétres

Faramétres PV
Lire informations PV
Ecrire Valeur d'amortissment
Ecrire limites PV
Ecrire unité FY
Ecrire fonction de tranfert PV

HEEEEEEE
a
i
3
2

Comfausion DTH 7 |
Lire information SWV-GV
Ecrire unités SV-QY
Ecrire valeurs d'amortisseme
Assignation des variables dynar
Etat additionnel instrument (Cme
[C] EEFROM
[] Fonctionnement par rafales

Version HART g | 70 +|

IGenHARTDTM61fra.docx 14
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onnée du projet

Projet et données client sont des textes qui sont valides pour un ou toutes les instances DTM avec projet.
lls apparaissent lors de l'impression de la liste de paramétre et sont stockés dans les données DTM.

Mom de linstrument Genenc HART OTM &

HAm Description HART Universal and Common Practice Commands

Type dinstrum..

FRosemount i
o\

Release 5, 6,7  |jcence: Professionnelle, ICS GmbH 2051
Bar-m-0-a-6le-lek
Elf Configuration Faramétre Statut  Valeur Unite -

............. Données projet

............. Définttion & acces rapide Données du projet (prestataire de service)

------------- Veérfication de la version Projet 0 ITest Genharth

N* de commande 0 | 12345

Société 0 Jics

Departement O ICnmmissi{:ning

Personne de service g I".'u'alter

Lddresse g I Pforzheimer Str. 202C

Ville (0 |Ettingen

Reégion [] |Gf=rrna my -

€| T} 3
Copier Définir par défaut Couper E'
Coller Coller par défaut Poser pour tous les OTM dans I'arborescence projet il

E oK ] ’ Annuler ] ’ Apphguer

En utilisant les boutons Copier et Coller les projets et données client sont copiés d'un DTM a un autre. Un
jeu de donnée peut étre défini par défaut et étre utilisé pour tous les DTM. Poser pour tous les projets
dans l'arborescence copie le projet et les jeux de données client de tous les DTM dans la structure projet

en référence.

IGenHARTDTM61fra.docx
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Définition d'acces rapide

®
v g .

B

De 4 a 8 boutons sont configurables. Toutes les fonctions DTM sont disponibles et assignées. Les fonctions
avec liaison a l'instrument (par ex. calibration) peuvent uniquement étre exécutées si le DTM et l'instrument
sont connectés dans la fenétre de fonction Identification.

Elf Configuration

------------- Données projet DTM Fenction 1
............. Défintion & acces rapide
------------- Veérfication de la version OTM Fonction 2

DTM Fenction 3

DTM Fonction 4

DTM Fenction 5

DTM Fonction &

DTM Fonction 7

DTM Fonction 8

Fonctions DTM par défault( ™ voir...

Tri des types de fonction OTM

[Pammétre

[Diagnostique

[N‘fidﬁ. de |a valeur

mesurée - ]

[Pu'chi\re

[Log du jeu de paramétres V]

[Sans

[Cnrrfigumtiun

[Sans

| Identfier nstrument -

[ Poser les réglages par défaut ]

[] | Assignation des fonctions identigues pour les DTN

1|

I

3

En plus une fonction DTM peut étre sélectionnée et par défaut et appelée par double clic sur le DTM dans le
projet. Il peut étre déclaré si la fonction par défaut est valide uniquement pour une instance d'un DTM ou

toutes a l'intérieur d'un projet.
Verification de version

En utilisant | a fonction A propos € | e DTM peut °tre
Pour | 6ex®cuti on, une connexion 7 I nternet est n®cess
E'f Configuration Paramétre Statut  Valeur Lnité
------------- Daonnées projet
_____________ Définition & acces rapide Werification de |la version [] |Manue| j
------------- Werfication de la wersion
Suivant les différentes exigences la vérification Vérification manuelle de la version
de version peut-étre configuré: Prodat P iET T
- Automatlgue (par d_efaut) . Si une connexion Version: £ 1174890
a Internet est établie, le DTM vérifie une fois _ . _
lors du premier appel, si une nouvelle version Droit d'auteur: Copyright €S GmbH 2006-2017
est disponible. Dans le cas ou une nouvelle Cocichs: ICS GmbH
fonction version A propos est démarrée.
~ . . prop Wille: 76275 Ettlingen
LOutilisateur pourra
nouvelle version du DTM. Pays: Baden, Germany
- Rien: Aucune v®rificati Veb: hitp:/iwvew icsambh com/

ef fectu®e. E n s podsible de da
démarrer la vérification de version en utilisant
la fonction A propos.

- Manuel: Une v®rificatio
®x ®cut ®e que si l 6ut i
A propos et démarre la vérification en
utilisant le bouton correspondant. Une
connexion a Internet est nécessaire.

r

Mouvelle version

Licence:

Diroit de licence:

“erifier la version

Enregistré

Professional

IGenHARTDTM61fra.docx
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7. P ar atnuoRe
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La fonction Parameétre permet I'affichage et la modification de tous les paramétres du champ de l'instrument
qui peuvent étre traités par Generic HART DTM.

Selon la version du protocole HART et ces options définies par la fonction Configuration un certain nombre

de page sont établies.

Pour un instrument avec HART 5 par exemple 3 pages sont affichées,

. Mom de linstrument Generic HART DTM & Type dinstrum_ B
HART Description HART Universal and Common Practice Commands Endress Hauser tgg
Release 5, 6.7 |jcence. Professinnelle, ICS GmbH CERABM

BEae-w-0-

K MR

- Paramétre
Identification
Wariable primaire
i Parametre HART

=

Yue densemble des paramétres

Paramétres complets chargeés sur

Conseils )

Identification l
Wariahle primaire ]
Faramétre HART ]

20062017 14:34:48

Affiche et configure Repére, message utilisateur et paramétres
didentification complémentaires.

Affiche et configure Unité, plage de mesure, et autres réglages des
variables primaires (PY)

Configure nombre de préambule de réponse et autres paramétres du
protocole HART.

Lire tous les parmétres des instruments

Par contre jusqu'a 7 pages seront affichées pour un instrument avec HART 7.

. Nom de linstrument Generic HART DTM 6 Type dinstrum_ ®
HAm Description HART Universal and Commeon Practice Commands Rosemount t{%g
Release 5,6.7 [icence: Professionnelle, ICS GmbH 2051

EEOe-w-0- 3

IR R

- Paramétre

|dertification
Variable primaire
Variable secondaire
Variable tertiaire
Variable quatriéme
Assignement vanable dynar|
Paramétre HART

[« i | p

IGenHARTDTM61fra.docx

ue densemble des parameétres

Paramétres complets chargés sur

[ Identification ]
[ Wariahle primaire ]
[ Variable secondaire l
[ Varizble tertiaire ]
[ Wariable quatriéme ]

[ Assignement variable dynamigue l

[ Faramétre HART ]

Conseils }

30.06.2017 14:55:42 Lire tous les parmétres des instruments

Affiche et configure Repére, message utilisateur et paramétres
didentification complémentaires .

Affiche et configure Unité, plage de mesure, et autres réglages des
variables primaires (PY)

Affiche et configure Unité, plage de mesure, et autres réglages des
variables secondaires (SV)

Affiche et configure Unité, plage de mesure, et autres réglages des
variables tertiaire (TV)

Afiche et configure Unité, plage de mesure, et autres réglages des
variables guaternaires (QV)

Configure I'assignation des variables instrument pour PV SV TV QW

Configure nombre de préambule de réponse et autres paramétres du
protocole HART.
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Le premier répertoire montre l'identification de l'instrument:

- 1 Paramétre

----- ! |dentification
............. Warable primaire
............. Paramétre HART

Paramétre

Peint de mesure
Fepére
Description

Message utilisateur

Unité -

Statut  Valeur

# |EH_CERA
0
I |MENSA

O Uéleurinvalide

Les états des parametres sont identifiés par différents icones (voir exemple):

Date
- A e D Sl
Constructeur O |Endress Hauser 3
Distributeur 0 IEndress Hauser
Type dinstrument (0 |ceraem
Identification dinstrument 0 | 6103411
Révisions
Réwvision universelle O I h
Révision de linstrument 0 | 1 =
Version logiciel 0 | 10
Version Hardware 0 I 1 i
4| m | »

[ QK ] [ Annuler [ Appliquer ]

1 La description est modifiée
1 Le message utilisateur contient un caractere incorrect (uniquement les caractéres en majuscules et
spéciaux, voir info-bulle)

Tous les autres parameétres sont conformes au protocole HART de la version utilisée de l'instrument. La zone
de navigation et la colonne du statut indique si une erreur est présente dans I'enregistrement de données du

DTM.

IGenHARTDTM61fra.docx
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Sur la deuxiéme page du paramétrage on trouve l'affichage des paramétres primaire de la variable. Certains
paramétres peuvent étre protégés dans la fonction Configuration. Le répertoire peut étre également
masqué.

= Paramétre Paramétre Statut  Valeur Unité
------------- Idertification
............. \ariable primaire Unite PV 0 | mbar j

------------- Variable secondaire
------------- Wariable teriaire
_____________ Varisble quatriéme Numéro de la cellule a | 12075528
------------- Aasignement varable dynar
------------- Paramétre HART

Informations du capteur

Valeur haute max. [U.. § | 621.60 mbar
Valeur inférieure Min.. g | 621.60 mbar
Echelle minimum [:i | 245 mbar
Informations des variables

Amortissement [] | 1 =
Clas=zification [] | Fression

Famille dinstrument [] |H:-r utilizé

Flage de mesure

LInité de mesure PV O |mbar ﬂ
Valeur haute [URV] a | 52272 mbar
Valeur infériewrs [LRV] (J | -0.01 mbar
Courant de sortie

Amortissement [] | 1 =
Courant d'alarme [] |HEL15

Fonction de transfert [] | Linéaire ﬂ
Clas=zification [] | Fression

|1‘ L r|

Alors que les limites du capteur sont définies dans l'instrument et ne pourront étre changées, les limites de la
plage de mesure peuvent étre définies par I'utilisateur.

L'unité de la valeur mesurée peut étre sélectionnée de la liste des unités HART. L'unité sélectionnée est
utilisée pour toutes les limites et plage. Elle apparait sur la valeur de mesure et I'enregistrement.

Le numéro de série du capteur peut étre modifié si autorisé par l'instrument.

La valeur d'amortissement, les alarmes courantes et la fonction de transfert seront définies dans la sortie
courant de l'instrument.

Lorsqu'un instrument HART propose des variables complémentaires, le DTM HART générique se configure
automatiquement au nombre de variable correspondant.

IGenHARTDTM61fra.docx 19



Un instrument sous HART 5 ne permet qu'une deuxieme variable.

- Paramétre
: |dentfication
Variable primaire

Vartable secondaire

Paramétre HART

Patamétre
Unité SV

Alors qu'un instrument ave HART 7 permet 4 variables.

= Paramétre

|dentification
Wariable primaire
............. Varable secondaire
------------- Wariable tertiaire
............. Varable quatriéme

------------- Faramétre HART

------------- Assignement varable dynar,

Parameétre
Unité SV
Informations du capteur

Muméro de |a cellule

Waleur haute max. [USL]
Waleur inférieure Min [L..
Echelle minimum
Informations des variables
Amortissement
Classification

Famille dinstrument

)4

Swtut Valeur

0

g g

Unité

e

Statut  Valeur

8 |c =
8 | 13075528

Ecrire

a | 90.00
8 | -65.00
g | Na
2 0
B |Non classifié

B |Non utilise

Unité

1C
1C
1C

Si un instrument permet plus de 4 variables, une assignation des variables instruments pourra étre définie
pour les quatre variables standards PV a QV.

-4 Paramétre Paramétre Statut  Valeur Unite
------------- Identification .
_____________ Variable primaire MNombres maximum de v.. i | 2
""""""" Variable secondaire Code PV i I"-.-"aria ble dinstrument 1 -
------------- Wariable tertiaire
............. Variable quatiéme Code 5V i I"u.-"aria ble dinstrument 2 ;I
----- Assi ent variabl
_____ f Pamg;ée:e H.::PI'E . Code TV i I"u"aria ble dinstrument 3 ;I
Code QV r <

Les parameétres du protocole de l'interface HART sont configurés dans le dernier répertoire. L'adresse
d'appel est écrite dans le répertoire par HART CommDTM. Certains parametres ne seront pas mémorisés

dans l'instrument.

IGenHARTDTM61fra.docx

20



g g
e

=+ Paramétre Paramétre Statut  Valeur Unité
............. |dE.‘f'|'t|ﬂCEt|ﬂn
_____________ Viaickie: primee Couche liaison de données
------------- Variable secondaire Adresse 0 I 0
------------- Paramétre HART
Demande de numéro pré. K1 | 5
Mombre de retour préam. (] I 5

Ecrire

[ Instrument de terrain multicapte
|| WVérification requise EEPROM
[] Convertisseur de protocole

[] IEEE 802.15.4, 2.4 GHz DS55 a
[] Appareil compatible CBpsk

[] Uniguement en multi drop C8psl

Repére dinstrument

=)

Port de commumcation

Signal de bus physique B [bell 202 courant

Certains instruments avec HART 7 présentent la fonction d'identification d'appareil dans I'unité par un bruit
ou un message dans l'affichage.

=)y Paramétre Paramétre Statut  Valeur Linite
------------- |dentification - -
............. Variable primaire Couche liaison de données
------------- Wariable secondaire Adresse 0 I 0
------------- Wariable tertiaire
............. Variable quatriéme Demande de numéro pré. [ | b
e Assignement variable dynar| .
——yY- Nombre de retour préam. 0 I 5
Ecrire
[] Instrument de terrain multicapte
[] Vérification requise EEPROM
_— [] Convertisseur de protocole
Repére dinstrument O |7 ieec 202,154, 2.4 GHz DSSS =
[ Appareil compatible CBpsk
[] Uniguement en multi drop CBpsl
"Sguawk” (rapport) Exécuter
Port de communicaticn
7 — | || Signal de bus physique 0 |bell 202 courant

Certains instruments contiennent un EEPROM pour la sauvegarde des paramétres pour s'assurer que les
valeurs soient disponibles aprés une coupure de courant.
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8 Affichage de | a valeur mesur ®e

Quatre variables et la valeur du courant de sortie sont présentées sur un affichage de type bar graph. La
variable primaire est affichée en sus en pourcentage.

- Mom de linstrument Genenc H... | Type dinstrum_ | PY 0.06 mbar i
Hm Description HART Uni_.. Rosemount SV 28 42 °C L'— i '—f
Release 5, 8.7  [icence Professio.. | 2051 TV 000 --vide—-| & b
E|@ '||j'|?'|tj)f'} - Dialogue en ligne -
E HEs
PV :  0.06 mbar
EI.IIZIEI EI.'IHII EI.IEEI EI.ISEI EI.-Id-EI EI.IEEI El.llilll
sV : 28.42°C
T r -~ t -~ T~ Tt -~ T ~ T ~ T ~ T *~ T *~ T *~ T — T "~ 1
10 20 30 40 50 60 70

|
0
v : 0.00

L L
-500 -450 -400 -350 -300 -250 -200 150 100 -50 O 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Qv :  D.06 mbar

-500 -450 -400 -350 -300 -250 -200 150 100 -50 O 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Courant : 4.04 mA

T T T T T T T T T T T T T T T T
5 10 15 20

= —

PV % : 0.22 %

ﬁ Connecté EE i Instrument |ca]l Administrateur

En utilisant les touches de la barre d'outils sur I'affichage de la valeur mesurée, il est possible de capturer la
plage de mesure, la taille d'écriture et diverses couleurs pour la configuration et I'enregistrement du bar
graph. L'info bulle d'aide de I'échelle peut étre désactivée.

L'affichage de la valeur mesurée est actualisé une fois ou cycliquement. Le temps de cycle est réglable de
1 a 60 secondes.
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9.Courbe e€tohodtarchivage
La valeur du courant de sortie et les quatre variables dynamiques peuvent étre tracées cycliquement
dans un diagramme et sauvegardées dans un fichier csv ou base de données Microsoft ACCESS

HART noc |(B8°

Mom de linstrument Genenc H.. | Type dinstrum_| PV

Description HART Uni.. | Rosemount SV 2843 °C L '—""
Release 5, 6,7 |jcence: Professio.. | 2051 V000 —vide | @GP
@l@ MIP NE REC I RALRS - Dialogue en ligne -
EF AR ESr *B (0 E S
4.0364
28432134 0362
2 = 4.03603
=28428d2
54.[:'358:
28.424 40356
0.0802 5 poeos-
£ 0.0600 3 £0.0585
& 0.0596 35 9990
0.0585
00532 0.0580 LA S R S B S E ) B R I B B BN S B B R B DL B N R L B L R B
15:04 15:05 15:06 15:07 15:08 15:09 15:10 15:11
300617 Temps 30.06.17H
Courbe |Valeur |Unité |Désignation de I'échelle Visible |Lignes d'aide gras |Archive |Couleur |Valeur Régle-y | -
P 0.06 mbar PV ] [l — 0=
SV 2843|°C sV H B S 0
TV 0.00 TV [ [E] O —_— 0| -~
[ Fermer
ﬁ Connecte g i Instrument | Administrateur

Trois groupes d'outils sont présents dans la barre d'outils pour la fonction d'archivage.
BRI EEET YR
lls contiennent les outils suivants de gauche a droite:

1. Affichage du diagramme de tendance

(£
¥
A A
pE BI

IGenHARTDTM61fra.docx

Limites de mesure et unité lues dans l'instrument
Les courbes sont capturées et optimisées. Mise a I'échelle adaptée en conséquence.

L'étiquetage de I'échelle peut étre modifié avec la taille de police.
La distance entre I'échelle et le lettrage peut étre modifiée.
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2. Fonctions du diagramme de tendance

‘lg_l Commutation de l'info bulle pour les échelles et courbes Marche / arrét.

ol N A N iti
;@i Régle Marche / arrét. Lorsque la regle est en marche, les valeurs de mesure de la position
actuelle de la regle sont affichées dans la colonne Valeur de la table.

—
li.| Arrangement des échelles marche / arrét. Lorsque la fonction est marche, les positions des
échelles sont modifiables.
R . .
Les courbes du diagramme sont effacées.
W1,
= Les réglages du diagramme de tendance sont enregistrés.

3. Archivage des courbes
Tant que le cycle est en fonction, les données de mesure sont enregistrées et affichées dans le diagramme
de tendance.

® Si il y des courbes d'un enregistrement précédent, elles seront effacées. Les données
mesurées peuvent étre archivées directement dans un fichier csv ou une base de données.
Ce mode est recommandé, dans le cas ou il n'y pas d'archivage complémentaire de ces
données de mesure.

[ Les courbes de mesure peuvent étre enregistrées Cette fonction est une alternative a
l'archivage directe.

La représentation de la courbe et I'étiquette de I'échelle peuvent étre modifiés dans la table en dessous du
diagramme de tendance. Si l'unité d'une courbe mesurée est changée, I'échelle de la courbe de tendance
sera ajustée.

Des que l'enregistrement de l'instrument redémarre ou continu, l'unité lue dans l'instrument sera appliquée a
nouveau.

Si un nouveau fichier d'archive est créé, le format des données enregistrées peut étre utilisé sous les formes
suivantes:

Fichier C5V -
Fichier C5V
CiUsershjt\Documents' My Trends Trend.cav :]
Formats définis utilisateur:
Format de date:  dd.MMyyyy Separateur CSV:
Formar de HH:mm s Symbole décimale:
Date temps par 29.06.2015 16:40:59 Mombre par ex.: 1234 56
Champ de données Mom IInite -
Horodatage E
P bar
Etat PV Etat PV
SV SV
Eizt S Ei=t S0 i

Li€ l'unité au champ de données

oK | Efacer

IGenHARTDTM61fra.docx 24



Pour le traitement ultérieur des données archivées du fichier au format csv, il est important d'ajuster le

séparateur de liste d'une maniéere appropriée. Le temps, le format de données et les séparateurs de décimal

sont définis selon la version locale de Windows. Les données mesurées sont archivables sous base de

données Microsoft ACCESS.

Avec l'outil Archiver le tampon de données les données collectées dans le diagramme de tendance seront

écrites dans le fichier spécifié.

L'archive par exemple contient:

J

3,799999952
3,799599952
3,799999952
3,799999952
3,799599952
3,799999952
3,799999952
3,799599952
3,799999952
3,799999952
3,799999952
3,799999952

K

A B C D E F G H I
1 |Zeitstempel PV [*C] Status PV SV [°C] Status SV TV [Undefiniert] Status TV QV [Undefiniert] Status QV Current [mA] Status Current
2 | 25.11.2014 10:00:21 9999 0 24,7282 o 1] 1] 1] o
3 | 25.11.2014 10:04:03 9995 0 24,5682 1] o 1] o 1]
4 | 25,11.2014 10:04:21 9999 0 24,7282 (1] 1] 1] 1] (1]
5 | 25.11.2014 10:04:34 9999 0 24,7282 o 1] 1] 1] o
6 | 25.11.2014 10:04:43 9995 0 24,5682 1] o 1] o 1]
7 | 25.11.2014 10:05:01 9999 0 24,7282 1] 1] 1] 1] 1]
& | 25.11.2014 10:05:14 9999 0 24,5682 o 1] 1] 1] o
9 | 25.11.2014 10:05:29 9995 0 25,0482 1] 1] 0 1] 1]
10| 25.11.2014 10:05:40 9999 0 25,0482 1] 1] 1] 1] 1]
11| 25.11.2014 10:05:53 9999 0 24,5682 o 1] 1] 1] o
12 | 25.11.2014 10:06:10 9999 0 24,5682 o 1] 1] 1] o
13| 25.11.2014 10:06:26 9999 0 24,7282 1] 1] 1] 1] 1]
14| 25.11.2014 10:06:37 9999 0 24,8882 1] 0 0 0 1]

Pour analyser ou documenter les courbes de mesure, I'outil logiciel TrendAnalyzer est particulierement
approprié. Par exemple, si les courbes mesurées ont des enregistrements répétitifs et documentés

A pendant le développement d'un instrument,
A pendant la production ou pour I'assurance qualité,
A dans le cas de probléme de garantie,

Soit I'archive est transférée a TrendAnalyzer par glisser/déposer ou le fichier du projet correspondant est
simplement appelé a nouveau.

2 TrdAnalyzer - [TrdAnaz]

3,799999952

@) Datei Besrbeiten Ansicht Formst Fenster 2 _l&] x|
DEeEd® ¢ BRE ST CEN L eG As L
% lS!&ux ID Daterbank XWeite YiWeta YStaus HXMin XMax YStatuswert XSkda Y-Skala ‘WhereKlausel | Sortisren ~
2 4 1/ CADocumer Trendiics Trendiics 08112 03112 1-times 1-PV (e (2
{M [} 2 C\Documer Trendie: Trendiic: 08110 03112 1-timez 2-SVA v
lF 3| C:\Documar Trendtics Trendiic: 08112 082 1-times 3-Cumer v v
0 x 1]
— ———— - —
= Trdine ] 2 [ || | _l_—_.f—x-_ryl—_:{_,,_“_ ‘
= 9 [Cl\Documents and Settings\ My Documenksiity Trands\Trand. csv| ‘ e
= 2§ Tabellen ] / 1 \
= [ Trend#csy 4 r [ ]
= 4y Falder 400 r
BI) time stamp —~
E{J Py (mber) 250 | l ‘
X[ staeepv ~ B /
) 5v (A=) 2 =5 ‘
I[P stare 5V s | |
T} v {none) a 7 |
X[ staee v 2504 I £
I QY (on=) 3 -
[ ster= o 00- ' 3
FI Current (ma) -
X[ stars Current
150 |~y
< > E R AR A n R AN RARS RS RERRaRs DA R RS AR R s R RS R AR R AN R RS B RS REASRARS AN RS R
= 1440 1442 1444 1448 1448 1450 1452 1458 1456 1458
3 Datenbariken | 0911 10 tme stamp 031110

Des informations complémentaires sur TrendAnalyzer sont disponibles sur www.icsgmbh.com.

IGenHARTDTM61fra.docx
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) 4
10. Di agaq u e

La fonction diagnostique indique le statut de I'instrument. Un maximum d'information d'état possible est
accessible méme si des statuts ne sont pas supportés par l'instrument HART

Les informations du statut peuvent étre lues une fois ou cycliquement.

En complément de cette application des commandes sont disponibles, qui permettent a I'instrument
d'étre remis a zéro ou testé.

(= Diagnostique Commandes instrument
- Etats additionnels des instn.
- Btats spécifiques instumery,  Compteur de modification de configur.. i 735
EEPROM _ :
- Mode de fonctionnement Resetdurepére 54 [ Exécuter ]
Reset de l'instrument [ Exécuter ]
furto test [ Exécuter ]
Paramétre Statut  Valeur Unité
Statut dinstrument
|| En dehors des limites du capteu
[ 8/ TV / QV en dehors des limi
[] Sortie analogique saturée
. [] Fixer la sortie analogigue
Statut dinstrument i [ Autres statuts disponibles
[] Démarrage # froid
Configuration modifiée
[~] Disfonctionnement de linstrume
[ ] Maintenance reguises
Statuts instrument éend. &1 |[7] Alarme Variable instrument
[] Défaut de puissance critigue
Protection en écriture i IF'as de protection en écriture
Version HART | 7.0
4 1 | F

La page suivante affiche les bits d'état de 16 groupes de statuts avec 8 bits chacun. La signification des
bits est pour chague instrument spécifique et doit auparavant étre obtenu de la description instrument.

[=)-+-+- Diagnostigue Paramétre Statut  Valeur Unité
------------- Btats addtionnels des instn - -
_____________ Etats spécifigues instrument (Octet 0- 5, 14 - 24 ; HART Commande #48)
............. EEFROM [ Bit0
------------- Mode de fonctionnement ] Bit 1

[ Bit2
Statut groupe (Octet 0) i E g::i

] Bit 5
[] Bit6
[ Bit7
[C] Bit0
[7] Bit 1
[] Bit 2
Statut groupe (Octet 1) i E g::i
[] Bit5
[] Bit6
[ Bit7
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Pour chaque type d'instrument il est possible d'afficher des informations d'état supplémentaires, lorsqu'ils sont
délivrés par l'instrument. .

[~ Diagniostique Paramétre Statut  Valeur Unité

------------- Ftats additionnels des instn - =
_____________ Ftats spécifiques instrument. Etats instruments additionnels

............. EEPROM Mode i |Norma|

------------- Mode de fonctionnement

[] 401 en dehors de |a plage
[] 402 en dehors de la plage
[] 03 en dehors de la plage
[] 404 en dehors de |a plage
[] 405 en dehors de |a plage
[] 406 en dehors de la plage
[] 407 en dehors de |a plage
[] 408 en dehors de |a plage

[] 401 en mode fixe
[] 402 en mode fixe
[] A03 en mode fixe
[] 404 en mode fixe
[] 405 en mode fixe
[] 406 en mode fixe
[] 407 en mode fixe
[] 408 en mode fixe

Sortie analogigue saturée (Octet &)

e

e

Sortie analogigue fiée (Byte 11)

Sur les deux derniéres pages les commandes de 'EEPROM et le mode opératoire sont affichés et

exécutés.
=+ Diagnostique Paramétre Statut  Valeur Unité
------------- Etats additionnels des instn,
------------- Btats spécifiques instrumerr EEPROM
Rt EEFROM Contréler EEPROM Ecriture dans EEPROM ~|
Mode de fonctionnemant
Exécuter |
[S-v Dizgnostique Paramétre Statut  Valeur Unite
------------- BEtats additionnels des instn -
------------- Etats specifiques instrumerr) Fonctionnement par rafales
............. EEPEOM BT S s EE LT I 1
------------- Mode de fonctionnement
Mode continu I'Df'f ;I
Exécuter I
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11. Cal i brati on

La calibration est appelé via par ex. Le menu contextuel du DTM dans l'application cadre sous l'entrée
Autres fonctions -> Calibrer l'instrument.

La calibration ne peut démarrer que si un instrument est connecté. En outre une Licence professionnelle est
requise apres la période de test (30jours).

Le DTM propose 5 méthodes de calibration:

1 2 calibrations du capteur (Equilibrage du capteur, réglage du zéro)
1 2 calibrations de la sortie analogique (ajustement digital/ana. et mise a I'échelle digital/ana.)
1 Testde la boucle de mesure

Les méthodes de calibration sont d'abord décrites dans une vue d'ensemble. Les méthodes individuelles
sont chacune décrites dans un manuel détaillé, qui guide l'utilisateur dans la préparation et I'exécution des
étapes de la calibration.

Pour chaque calibration un assistant est proposé, avec les étapes nécessaires, semblable a une DD
(description d'instrument) dans un terminal portable:
© 2009-2015 ICS GmbH
- Callibrer le capteur . . . .
Calibrer |z sortie analogique| RECOMMandation pour la calibration instrument
------------- Test de la boucle de mesur Le OTM HART générique propose différentes méthodes pour la calibration de
------------- Définir de plage de mesure linstrument. Elles se répartissent pour des calibrations sur 'entrée de linstrument et
sur la sortie de linstrument. A 'entrée de linstrument |a calibration concerne la
cellule de mesure et |a sortie analogique ou la sortie courant étalonne la sortie de
linstrument.
Une autre methode, le test du circuit mesure, on peut tester la sortie analogigue ou
la boucle courant.

»

m

Composants d'un transmetteur:
Cellule,

Amplificateur de mesure,
Convertisseur Analogique/digital,
Microcontraleur (uC),
Convertisseur Digital/analogique

[ TR N PR i (N TR

|1‘ I Pl

Chaque calibration peut étre reprise plusieurs fois.
Si la calibration est interrompue, un message s'affiche, qui permet de terminer la calibration correctement.

Si une ou plusieurs méthodes de calibration ne sont pas supportées par l'instrument, un message d'erreur
s'affiche.
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11.1. Réglage du
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Zéro

La courbe caractéristique du capteur est décalée.

= Calibrer linstrument

e 7=ro Trim Variable Prim

e Ziorg Triim PV /S /TN
- Calibrer la sortie analogique
- Equilibrage Dig'rtal;"ﬁﬂal
- Equilibrage Digital/Anal
- Test de la boucle de mesur
i [iEfimir de plage de mesure

- (Calibrer le capteur Aide

© 2009-2015 IC5 GmbH ~

L'équilibrage du point zéro correspond a la calibration de la cellule de instrument. La calibration
se fait uniquement par un point de mesure, le point zéro. Avec cela la caractéristique de la
courbe de la cellule est décalée, la rampe (gain) est maintenue.

L'8quilibrage du point zéro est réalisé en appliquant la valeur de l'environnement procédé sur le

point zéro.
Dans le cas d'un transmetteur de pression dune plage de 0 - 200 mbar la valeur procédé 0 mbar

m

sera appliquée.

PV A

——Ky !

-

,——"/
,ff""(f ——7
.—-"f—(-,-'-
_— — PV 3"0"

IIOII ' T . . . . . . . . . . . . . . . . . . . =

0 p =

4 L k

Si une autre variable de l'instrument est sélectionnéeé

(=) Callibrer linstrument

- Calibrer le capteur .
- Zero Trim Variable Prim|| Séquence du processus

. Zero Trm PV / SV / T\ Sélectionner capt var instr a ajuster

Calibrer la sortie analogique [F‘U v]
- Equilibrage Digital /Ana Py

- EqUIlibrage Digital /Anal
- Test de la boucle de mesur] Ty g

- Définir de plage de mesure || GV

€ un message d'erreur s'affiche si cette variable ne peut pas étre calibrée.

Calibrer linstrument
- Calibrer le capteur Aide

+“

- Zero Trim Variable Prim®
- Zero Trim PV / 5V / T\ S€quence du processus

- Calibrer la sortie analogique:
- Equilibrage D‘Q“a”‘“”al @ 2 - Sélection invalide

e EqUilibrage Digital /Anal
- Test de la boucle de mesur
- Diéfinir de plage de mesure

IGenHARTDTM61fra.docx
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11.2. Ajustement Digital/Analogique

La sortie analogique de l'instrument est calibrée avec les deux procédures suivantes.

= e Calibrate Device
Calibrate Sensor

- Set measuring range {Apply

- Zero Trim Primary Varia Help
Zero Tim PV / SV /T © 2009-2015 ICS GmbH
Calibrate Analog Output | The digital/analog trimming is a calibration of the field device output. The field device output is a current output, which

is calibrated at the two points 4 and 20 mA. For exact calibration of the two points the use of a reference ampere
metert is required.

Test preparation
Connect the reference ampere meter in series to the field device measuring circuit to make the current to the field
device flow at one point of the circuit through the ampere meter.

Ampere Meter HART Modem & PC

HART Device
Power Supply

f'_"‘"‘r— IgpesTn

A

e e
-

BRLN S

oo m

A

Device connection with ampere meter.

Steps of the digital/analog trim

Deactivate automatic control.

Connect reference display (ampere meter).

The field device output is set to 4 mA.

Input of the mA-value of the reference display (ampere meter).

. Confirm whether the displayed value of the field device output (at 4 mA) matches the reference display (ampere

meter).
The field device output is now set to 20 mA.
Input of the mA-value of the reference display (ampere meter).

. Confirm whether the displayed value of the field device output (at 20 mA) matches the reference display (ampere

meter).
Optionally reactivate automatic control.
The operation is completed.

<] mn »
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Ajustement Digital/Analogique de I'échelle

La sortie analogique de l'instrument est calibrée sur d'autres limites de mesure que les valeurs standards de

4 et 20 mA.

=) Calibrer linstrument

-+ Calibrer le capteur

- Zero Trim Variable Prima
- Zero Tim PV / SV / TV
Calibrer la sortie analogique
- Equilibrage Digital/Analo

- Test de la boucle de mesure
Définir de plage de mesure {#

1) 3

% Equilibrage Digital/Analo

. une

Aide

© 2009-2015 ICS GmbH

L'équilibrage de la mise a 'échelle digital/analogique est une calibration de la sortie de linstrument. La sortie
de linstrument est une sortie courant, que l'on peut calibrer sur deux points ajustables entre 4 et 20 mA. Pour

calibration précise des deux points, ['utilisation d'un ampéremétre de référence est requise.

Préparation du test
Connecter 'ampéremétre de référence en série dans la boucle de linstrument pour que le courant de
linstrument traverse en un point I'ampéremétre.

Modem HART & PC

Ampéremeétre

Instrumer
HART
Alimentation

| pidiass _'-.f“":_ 9
-] “‘. ’,‘

e a| T e B
(m-% 0 00 ®
EES )

AV
250 Ohm

1.
2
3

PRGN

DN

Instrument connecté avec l'ampéremétre

Etapes de I'équilibrage de la mise a I'échelle digital/analogique

Désactiver le mode automatique.

Confirmer que vous voulez bien procéder a I'équilibrage avec les valeurs affichées.

Entrer la valeur mA du point bas.

Entrer la valeur mA du point haut.

Connecter l'afficheur de référence (ampéremétre).

Au debut de la mise a I'echelle sur le point bas. le signal de sortie de linstrument est posé sur 4 mA.
Entrer la valeur mA de I'afficheur de référence (ampéremeétre).

. Confirmer que I'affichage du point bas de la sortie instrument correspond a l'affichage de la référence

(ampéremeétre).
Au début de la mise a I'echelle sur le point haut, le signal de sortie de l'instrument est posé sur 20 mA.
Entrer la valeur mA de I'afficheur de référence (ampéremétre).

- Confirmer que l'affichage du point haut de la sortie instrument correspond a I'affichage de référence

(ampéremeétre).
Eventuellement réactiver le mode automatique.
La procédure est terminée.

IGenHARTDTM61fra.docx
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11.4. Boucle de Test

Le test de la boucle de mesure vérifie, si la boucle de mesure est fermée et si la précision du courant est
suffisante.
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